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INGENIERO MECATRONICO EN FORMACION
Estudiante de Ingenieria Mecatronica con enfoque en control y automatizacion, caracterizado por la proactividad, el trabajo

en equipo y la orientacioén a resultados. Busco una pasantia en 2026-11 donde pueda aplicar mis conocimientos, fortalecer
mis habilidades técnicas y contribuir al desarrollo de soluciones innovadoras para la industria.

Formacidén
Universidad Militar Nueva Granada Ene 2021 — Actualidad
Ingenieria Mecatronica | X Semestre (En curso) | GPA: 3.93 Bogotda, CO

Experiencia Profesional

Boldeo3D — Emprendimiento Propio sobre Impresion 3D 2025 - Actualidad
Fundador / Product Developer Bogotd, CO
e Gestion integral de manufactura aditiva (FDM): disefio 3D, optimizacion de parametros de impresion, postprocesado y
comercializacion.
e Desarrollo completo de plataforma e-commerce en WordPress, incluyendo arquitectura de catalogo, UI/UX e integracion
de pasarela de pagos.
e Optimizacion de flujo de impresion mediante OrcaSlicer, Ultimaker Cura y Creality Print.
GP Creative Bilingiial School 2026
Docente de Robotica Bogotda, CO
e Diseflo y orientacion de clases ludicas de roboética, promoviendo el pensamiento creativo, el trabajo en equipo y el
interés practico por la tecnologia mediante actividades practicas en un colegio.

Proyectos
Sistema Robédtico de Expresion Facial con Reconocimiento de Emociones 2025
Universidad Militar Nueva Granada | Proyecto Bogota D.C.

e Fabricacion aditiva de una cabeza robdtica, integrando mas de 20 mecanismos independientes accionados por
servomotores para emular la musculatura facial.

e Desarrollo de software para el reconocimiento y seguimiento de rostros humanos en tiempo real, procesando los gestos
detectados para comandar los actuadores y replicar las expresiones en el robot de forma sincronizada.

Seguidor de Linea Auténomo con Control Digital 2025

Universidad Militar Nueva Granada | Proyecto Bogota D.C.

e Implementacion de estrategias de control continuo y discreto (PID, Dead Beat, LGR y Servosistemas) en ESP32 para un
robot mévil.

e Integracion de sensores, generacion de PWM y desarrollo de interfaz Bluetooth para ajuste dindmico de parametros en
tiempo real.

Brazo Robédtico 4DOF: Modelado Dinamico e Instrumentacion 2024
Universidad Militar Nueva Granada | Proyecto Bogota D.C.
e Desarrollo de la cinematica (directa/inversa) y del modelo dindmico completo. Calculo de masas, inercias y torques
articulares de todos los componentes para el analisis de cargas y seleccion de actuadores.
Robot Sumo 2023
Semillero RAS (IEEE Robotics and Automation Society) Bogota D.C.
e Participacion en la elaboracion integral, abarcando el disefio de hardware y el desarrollo de software, de un robot de
competencia tipo sumo.

Competencias

Idiomas: Espafiol nativo, Inglés (Intermedio)

Programacién: C++, Python, HTML, CSS, JavaScript, SQL

Disefio: SolidWorks, MATLAB, TIA Portal, CrealityPrint, OrcaSlicer, Fusion 360, FluidSim, Sinamics V90, Keil Arm
Ecosistemas y sistemas operativos: STM32, Linux (Ubuntu, Mint), Windows, macOS

Competencias Blandas: Liderazgo, Trabajo en equipo, Comunicacion, Analitica, Disciplina

Certificaciones

Deep Learning with PyTorch : Generative Adversarial Network - Coursera
Solidworks CAD Design Associate - Dassault Systemes

Fundamentos de Data Science y Al - Platzi www.linkedin.com/in/stevengonzalez111


https://www.coursera.org/learn/deep-learning-with-pytorch-generative-adversarial-network/home/welcome

